
Ejercicos Resueltos 

 

 

El led central debe permanecer encendido hasta que se ubique un objeto 

aproximadamente a 40 [cm] de este, si esto ocurre, apagar el led central encender 

los leds laterales. 

 

 

Crear una rutina que permita que el robot se desplace hacia adelante a máxima 

velocidad  durante 100 ciclos  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Robot t-17 

Ejercicio 1 

NOTA: 

Para aumentar la distancia de reacción del 
programa, se debe delizar la barra espaciadora de 
la edición del sensor, como muestra la siguiente 
imagen. 

Ejercicio 2 

NOTA: 

Para variar la velocidad del robot y/o el sentido de 
giro, se debe desplazar la circunferencia del 
centro, en la pantalla de edición, hacia arriba o 
abajo, dependiendo de la posición que hayan 
ubicado los sevos en el chasis y en la shield. 

 

 

No utilizar el cronómetro, 

para aumentar el tiempo 

de desplazamiento se 

debe aumentar el número 

de ciclos. 

X 

Para crear ciclos infinitos 

no se deben registrar 

números de ciclos en la 

pantalla de edición. 



 

Crear una rutina que permita que el robot se desplace hacia adelante a máxima 

velocidad  durante 50 ciclos, luego espere durante 1 segundos y luego gire 90° 

gacia cualquier lado.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Crear una rutina que permita que el robot encienda los leds cuando el sensor de 

luz es expuesto  la luz de una linterna. 

 

 

 

 

 

 

 

Ejercicio 3 

NOTA: 

En la rutina se crearon dos ciclos, cada uno 
corresponde a los dos movimientos indicados en 
el enunciado 

 

 

No utilizar el cronómetro, 

para aumentar el tiempo 

de desplazamiento se 

debe aumentar el número 

de ciclos. 

X 

Ejercicio 4 

NOTA: 

Para cambiar el umbral de intensidad luz, se debe 
delizar la barra espaciadora de la edición del 
sensor, como muestra la siguiente imagen. 

  

 

 

Recuerda utilizar siempre 

el sensor de luz izquierdo 

del programa. 


