
Unidad 7: Introducción a los sensores, condicionales y operadores

Robótica Educativa
Robot InO-Bot



¿Qué es un Sensor?
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Parámetros
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Manipula al robot InO-Bot, y
observa cómo varían estos
parámetros e interpreta esta
información.



Parámetros

4

En esta sección de
Scratch el robot muestra
la información de los
distintos sensores de luz,
sonido y de distancia.
Adicionalmente aparece
el voltaje de la batería del
InO-Bot.
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Ubicación de comandos asociados a

sensores en Scratch

Sección de comandos 
de los sensores



Ubicación de comandos asociados a sensores
en Scratch



DESAFÍOS

Robot InO-Bot
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Utiliza estos comandos para encender los LED del InO-Bot cada vez
que este sea iluminado

Desafío 1



Utiliza estos comandos para encender los LED del InO-Bot cada vez
este sea iluminado
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Desafío 2



¿Qué diferencia existe utilizando el comando
por siempre?
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Operadores
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¿Para qué sirven estos comandos?



Los operadores relacionales son
símbolos que se usan para
comparar dos valores. Si el
resultado de la comparación es
correcto, la expresión
considerada es verdadera, en
caso contrario es falsa.

Operadores relacionales



Condicionales
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¿Para qué sirven estos comandos?



Son una estructura de control, que nos
permiten tomar cierta decisión al
interior del algoritmo, es decir, permite
determinar que acciones tomar dada
una cierta condición.

Condicionales


